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1. Общие положения

Монтаж и ввод в эксплуатацию разрешается производить только 
квалифицированным специалистам! 

1.1. Области применения
Прибор управления, контроля и защиты двух насосов применяется 

для  откачивания жидкости из резервуара при помощи  двух  насосных  
агрегатов по сигналам поплавковых выключателей, либо датчика уровня 
жидкости с токовым выходом 4...20 мА.

1.2. Назначение
Прибор предназначен:
• для распределения времени работы между двумя насосами; 
• для автоматического переключения  при выходе из строя одного  из 

насосов;
• для ручного запуска насосов;
• для автоматического включения  насосов по электродным или 

поплавковым уровням;
• для автоматического включения  насосов по электронному датчику 

уровня с токовым выходом 4...20 мА;

1.3. Основные функции прибора

• автоматическое и ручное переключение насосов; 
• программно задаваемые параметры системы, уровней, времени и 

др.;
• сигнализация кода неисправности;
• переключение на резервный насос при выходе из строя основного;
• переключение насосов для обеспечения одинаковой наработки;
• программируемое время переключения насосов основной/ 

резервный;
• включение насосов по внешнему сигналу:

- по кондуктометрическим датчикам (до 5 уровней);
- по поплавковым датчикам (до 5 уровней);
- по статическому датчику уровня (4-20мА).

• Защита двигателя по току с помощью автомата защиты двигателя 
типа «МS» или теплового реле;

• защита двигателей от перегрева с использованием контакта WSK; 
• контроль ошибочного срабатывания уровней;
• возможность работы с аналоговым датчиком уровня 4-20 mA; 
• контроль параметров сети (чередование, пропадание);
• дистанционное отключение;
• выходы на внешнее устройство сигнализации / сбора информации 

(реле аварии).
• защиту насосных агрегатов от работы в режиме “сухого хода” по 

сигналам поплавкового датчика, либо датчика уровня 4...20 мА;

4



Руководство по монтажу и эксплуатации

1.4. Технические характеристики

Наименование характеристики Значение

Напряжение питания 3х380 В + N (нейтраль) + PE (заземление)

Отклонение напряжения питания ±5%

Предельно допустимое отклонение 
напряжения питания

±10%

Частота питающей сети 50Гц

Число коммутаций входного питания Не более 2 раз в минуту

Условия окружающей среды в 
соответствии с требованием стандарта

EN60664-1

Категория по перенапряжению III

Габаритные размеры прибора 
управления, ВхШхГ, мм

Габаритные размеры корпуса для 
наружной установки (без учета 
козырька), ВхШхГ, мм

Тип металлоконструкции [ ] Навесная
[ ] напольная

Номинальная мощность каждого 
подключаемого электродвигателя, кВт

Максимальный ток каждого 
подключаемого электродвигателя, А

Степень защиты защиты корпуса, IP, 
ГОСТ 14254-96

Место установки [ ] Отапливаемое помещение
[ ] Не отапливаемое помещение
[ ] На улице под навесом

Диапазон рабочих температур (внешнее 
воздействие)

[ ] Т1: +5…+40°С
[ ] Т2: -10…+40°С
[ ] Т3: -25…+40°С
[ ] Т4: -35…+40°С

Мощность встроенного нагревателя, Вт

Тип встроенного датчика температуры 
(термостата)

[ ] Электронный
[ ] Биметаллический

Максимальный ток кондуктометрических 
датчиков

0,012А; 12В; 50Гц

Внимание! Технические параметры не превышать!

Внимание!
Длительная эксплуатация оборудования при отклонении 
напряжением питания на уровне ±10% приведет к снижению 
срока службы более чем в 2 раза
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2. Техника безопасности
Это  руководство  по  эксплуатации  содержит  основополагающие 

указания,  которые  необходимо  соблюдать  при  монтаже  и  эксплуатации 
прибора.  Поэтому  перед  монтажом  и  вводом  в  эксплуатацию  монтер,  а 
также компетентный пользователь должны прочитать это руководство по 
эксплуатации. Необходимо соблюдать не только приведенные в этом пункте 
“Техника  безопасности”  общие  указания  по  технике  безопасности,  но  и 
описанные в последующих пунктах специальные предписания по технике 
безопасности 

2.1. Предупреждение о высоком напряжении
Напряжение прибора опасно, если он подключен к сети переменного 

тока. Неправильный монтаж двигателя или прибора может стать причиной 
повреждения оборудования, серьезных травм персонала или даже смерти. 
Таким  образом,  важно  соблюдать  указания  настоящего  руководства,  а 
также местные и государственные нормы и правила техники безопасности.

2.2. Указания по технике безопасности
• Убедитесь, что прибор надлежащим образом заземлен.
• Не отсоединяйте разъемы сетевого питания, двигателя и не 

разъединяйте другие силовые цепи, пока прибор подключен к источнику 
питания.

• Защитите пользователей от напряжения электропитания.

2.3. Общее предупреждение
Предупреждение:
Прикосновение к токонесущим частям может привести к смерти даже 

после того, как оборудование было отключено от сети. Убедитесь также, 
что отключены другие источники напряжения.

2.4. Исключите возможность непреднамеренного пуска
Если  прибор  подключен  к  сети,  двигатель  можно 

запустить/остановить с помощью    кнопок на передней панели, дискретных 
сигналов, и т.д.

• Отсоедините прибор от сети, если для обеспечения безопасности 
персонала  требуется  защита  от  непреднамеренного  пуска  каких-либо 
двигателей.

•  Чтобы  избежать  непреднамеренного  пуска,  перед  изменением 
параметров  обязательно  переведите  переключатель  режимов  работы  в 
положение «0-выключено».

2.5. Указания по утилизации
Оборудование, содержащее электрические компоненты, запрещается 

утилизировать вместе с бытовыми отходами.
Такое  оборудование  следует  собирать  вместе  с  электрическими  и 

электронными  компонентами,  утилизируемыми  в  соответствии  с 
действующими местными нормами и правилами.
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2.6. Перед началом ремонтных работ
1. Отключите прибор от сети питания.
2. Отсоедините кабель от двигателя

2.7. Квалификация персонала
Персонал, производящий монтаж, должен обладать соответствующей 

квалификацией для данных работ. 

2.8. Опасности при несоблюдении указаний по технике 
безопасности

Несоблюдение указаний по технике безопасности может причинить 
вред  людям  и  насосной  установке.  Несоблюдение  указаний  по  технике 
безопасности приводит к потере права на возмещение ущерба. Возможные 
последствия:

 нарушение работы прибора/установки, 
 опасность  электрического  или  механического  воздействия  на 

человека.

2.9. Указания по технике безопасности для пользователя
Необходимо  соблюдать  соответствующие  инструкции  для 

предотвращения  несчастных  случаев.  Исключить  опасность  удара  током. 
Необходимо  соблюдать  инструкции  местных  предприятий  по 
энергоснабжению. 

2.10. Указания по технике безопасности при проведении 
инспекционных и монтажных работ

Пользователь должен позаботиться о том, чтобы все инспекционные 
и  монтажные  работы  производились  квалифицированным  персоналом, 
ознакомленным  с  данным  руководством  по  эксплуатации.  Все  работы 
должны производиться только при полном отключении прибора/установки. 

2.11. Самовольное изменение конструкции и производство 
запасных частей

Изменение  конструкции  прибора  допустимо  только  после 
согласования  с  изготовителем.  Оригинальные  запасные  части  и 
авторизованные  производителем  комплектующие  обеспечивают 
безопасность  и надежность эксплуатации.  Использование других деталей 
снимает  с  изготовителя  ответственность  за  вытекающие  отсюда 
последствия.

2.12. Недопустимые способы эксплуатации
Работоспособность и безопасность прибора/установки гарантируется 

только  при  полном  соблюдении  требований  раздела  2,  3,  настоящего 
руководства по эксплуатации. Указанные в каталоге/техническом паспорте 
технические параметры не превышать. 
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3. Транспортировка и хранение
Приборы  подлежат  хранению  в  отапливаемых  и  вентилируемых 

складах или хранилищах с кондиционированием воздуха при температуре 
от +5 до +45 º С, при относительной влажности до 85%.

Прибор  управления  может  транспортироваться  любым  видом 
закрытого  транспорта  в  соответствиями  с  правилами  перевозки  грузов, 
действующими  на  данном  виде  транспорта.  При  транспортировании 
самолетом прибор следует располагать в отапливаемом герметизированном 
отсеке.

Внимание!

При получении прибора следует проверить наличие 
возможных внешних повреждений, полученных в процессе 
транспортировки. При обнаружении повреждений следует 
предъявить претензии транспортной компании в 
согласованные сроки.
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4. Объем поставки
- Прибор управления S2P  — 1шт; 
- Козырек (только для приборов с наружной установкой) — 1 шт;
- Цоколь (только для приборов в напольном исполнении) — 1 шт;
- Руководство по монтажу и эксплуатации — 1шт;
- Гарантийный талон — 1 шт;
- Паспорт изделия — 1 шт.
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5. Описание прибора
Корпус прибора представляет собой ящик бескаркасной конструкции, 

в котором на монтажной панели устанавливается комплект коммутационной 
аппаратуры согласно  схемы.

Ввод/ вывод кабелей может осуществляться согласно заказа: как 
сверху, так и снизу корпуса 

5.1. Состав прибора

5.1.1. Конструктивные элементы
Конструктивные элементы прибора управления приведены на рис.1.

Рис.1. - Конструктивные элементы прибора управления 

Внимание!
Внутренний вид может отличаться. 
Предприятие-изготовитель имеет право на внесение 
изменений в конструкцию.
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Поз. Описание

1.1 Автоматический выключатель защиты двигателя с термомагнитным расцепителем 
(типа «МS») - предназначен  для тепловой и магнитной защиты электродвигателя 
насоса 1. 
В зависимости от мощности насосных агрегатов, вместо автоматического 
выключателя защиты двигателя с термомагнитным расцепителем может быть 
установлен  автоматический выключатель в комбинации с тепловым реле (поз.1.6)

1.2 Реле времени BT2/1N предназначено для управления магнитными пускателями при 
пуске электродвигателя насоса 1 по схеме «звезда-треугольник»

1.3 Основной контактор коммутации электродвигателя насоса 1 по схеме «звезда-
треугольник»

1.4 Контактор для коммутации электродвигателя насоса 1 по схеме «треугольник»

1.5 Контактор для коммутации электродвигателя насоса 1 по схеме «звезда»

1.6 Тепловое реле защиты электродвигателя насоса 1. Может быть установлено вместо 
автоматического выключателя (типа «МS») в зависимости от мощности насосных 
агрегатов и конструктивного исполнения прибора управления

2.1 Автоматический выключатель защиты двигателя с термомагнитным расцепителем 
(типа «МS») - предназначен  для тепловой и магнитной защиты электродвигателя 
насоса 2. 
В зависимости от мощности насосных агрегатов, вместо автоматического 
выключателя защиты двигателя с термомагнитным расцепителем может быть 
установлен  автоматический выключатель в комбинации с тепловым реле (поз.2.6)

2.2 Реле времени BT2/1N предназначено для управления магнитными пускателями при 
пуске электродвигателя насоса 2 по схеме «звезда-треугольник»

2.3 Основной контактор коммутации электродвигателя насоса 2 по схеме «звезда-
треугольник»

2.4 Контактор для коммутации электродвигателя насоса 2 по схеме «треугольник»

2.5 Контактор для коммутации электродвигателя насоса 2 по схеме «звезда»

2.6 Тепловое реле защиты электродвигателя насоса 2. Может быть установлено вместо 
автоматического выключателя (типа «МS») в зависимости от мощности насосных 
агрегатов и конструктивного исполнения прибора управления

3 Микропроцессорный контроллер — осуществляет управление насосными 
агрегатами по сигналам датчиков. На контроллере расположены органы 
управления и индикации.

4 Вводной разъединитель нагрузки

5 Клеммная колодка — подключение электродвигателей насосных агрегатов, 
датчиков уровня, внешних сигнальных устройств

6 Трансформатор 220/2х12В; 6,0ВА — питание микропроцессорного контроллера и 
контрольных цепей

7 Автоматический выключатель цепи нагревательного элемента (опционально)

8 Термостат управления нагревательным элементом — необходим с целью 
поддержания положительной температуры внутри шкафа для возможности 
эксплуатации при отрицательных температурах (опционально)

9 Корпус прибора управления

10 Корпуса для прибора наружной установки (наружная оболочка)

11 Керамический нагревательный элемент
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5.1.2 Клеммная колодка внешних подключений
Подключение силовых и сигнальных цепей прибора управления к 

сети, насосу и датчикам приведено в таблице  и на рис.2.

Назначение Номер 
клеммы

Описание

Подключение линии питания 
3х380 +N+PE

1 Подключение защитного заземления PE

2 Подключение нулевого проводника N

3 Подключение фазы A

4 Подключение фазы В

5 Подключение фазы С

Подключение 
электродвигателя насоса №1

6 Подключение защитного заземления

7 U1

8 V1

9 W1

10 U2 – для приборов со схемой пуска «звезда-треугольник»

11 V2 – для приборов со схемой пуска «звезда-треугольник»

12 W2 – для приборов со схемой пуска «звезда-треугольник»

Подключение 
электродвигателя насоса №2

13 Подключение защитного заземления

14 U1

15 V1

16 W1

17 U2 – для приборов со схемой пуска «звезда-треугольник»

18 V2 – для приборов со схемой пуска «звезда-треугольник»

19 W2 – для приборов со схемой пуска «звезда-треугольник»

Подключение датчика 
контроля изоляции/протечки 
электродвигателя насоса №1

20 Проверка изоляции/протечки производится перед каждым пуском 
электродвигателя в любом режиме работы

Подключение датчика 
контроля изоляции/протечки 
электродвигателя насоса №2

21 Проверка изоляции/протечки производится перед каждым пуском 
электродвигателя в любом режиме работы

Выходное реле «АВАРИЯ»
250В, 50Гц.

22 Общий контакт реле

23 Нормально разомкнутый контакт реле

24 Нормально замкнутый контакт реле

Подключение датчика 
статического уровня жидкости 
с токовым выходом 4...20мА

25 «GND» – сигнальное заземление датчика 

26 «signal» (– Supply) 

27 «+12В» (+Supply)

Подключение
датчика “WSK” насоса №1

28 В случае отсутствия датчика установить перемычку, либо 
перепрограммировать тип входа29

Подключение
датчика “WSK” насоса №2

30 В случае отсутствия датчика установить перемычку, либо 
перепрограммировать тип входа с нормально открытого (NO) на 
нормально закрытый (NC) (см. парам. программирования).

31

Вход «ДУ» 32 Подключение контактов дистанционного управления. В случае 
отсутствия дистанционного управления, установить перемычку, либо 
перепрограммировать тип входа

33

Вход «Уровень 1» 34 Подключение кондуктометрического датчика уровня, либо поплавкового 
датчика. Тип входа можно перепрограммировать с NO на NC35

Вход «Уровень 2» 36 Подключение кондуктометрического датчика уровня, либо поплавкового 
датчика. Тип входа можно перепрограммировать с NO на NC37

Вход «Уровень 3» 38 Подключение кондуктометрического датчика уровня, либо поплавкового 
датчика. Тип входа можно перепрограммировать с NO на NC39

Вход «Уровень 4» 40 Подключение кондуктометрического датчика уровня, либо поплавкового 
датчика. Тип входа можно перепрограммировать с NO на NC41

Вход «Уровень 5» 42 Подключение кондуктометрического датчика уровня, либо поплавкового 
датчика. Тип входа можно перепрограммировать с NO на NC43

RS485 44 Сервисный порт RS485

45

12
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Рис.2. - Клеммная колодка внешних подключений
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5.1.3. Органы управления и индикации
Органы управления и индикации микроконтроллера прибора  

приведены на рис.3.

Рис.3. - Органы управления и индикации

Поз. Обозн. Описание

1 Семисегментный трехразрядный индикатор для отображения аварийных сообщений 
и параметров настройки прибора управления

2 Переключатель режимов работы насоса № 1. 
Служит для выбора режима работа насоса № 1:
I — автоматический режим работы;
О — насос выключен;
II — ручной режим работы;

3 Переключатель режимов работы насоса № 2. 
Служит для выбора режима работа насоса № 2:
I — автоматический режим работы;
О — насос выключен;
II — ручной режим работы;

4 L1 Светодиод для отображения состояния насоса № 1:
– светится зеленым во время работы насоса № 1;
– светится красным в случае аварийной остановки насоса № 1 (по 
показаниям датчика WSK, DK, а также при превышении тока);
– светится поочерёдно красным, оранжевым при аварии станции (сухой ход, 
нарушение чередования фаз, пропадание фаз);
– светодиод мигает оранжевым при дистанционном отключении станции (нет 
сигнала на входе ДУ, клеммы 32,33)

5 L2 Светодиод для отображения состояния насоса № 2:
– светится зеленым во время работы насоса № 2;
– светится красным в случае аварийной остановки насоса № 2 (по 
показаниям датчика WSK, DK, а также при превышении тока);
– светится поочерёдно красным, оранжевым при аварии станции (сухой ход, 
нарушение чередования фаз, пропадание фаз);
светодиод мигает оранжевым при дистанционном отключении станции (нет сигнала 
на входе ДУ, клеммы 32,33)

14
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Поз. Обозн. Описание

6 Di1 Светящийся светодиод Di1 сигнализирует о том, что есть сигнал от 
кондуктометрического датчика уровня или поплавка (подключенного к входу 
«уровень 1», клеммы 34, 35), либо от электронного датчика уровней 
(подключенного к клеммам 25, 26, 27).
При  пропадании  этого уровня в автоматическом и ручном режиме происходит 
аварийное отключение работающих насосов 
(уровень  сухого  хода).
Светодиод Di1 может мигать, если нарушена логика работы уровней, т.е. данный 
уровень отсутствует, но есть  любой другой, более высокий уровень.

7 Di2 Светящийся светодиод Di2 сигнализирует  о наличии сигнала от 
кондуктометрического датчика уровня или поплавка (подключенного к входу 
“уровень 2”, клеммы 36, 37) либо от  электронного  датчика уровней.
При появлении сигнала на уровне 2 и наличии сигнала на уровне 1, в 
автоматическом режиме происходит сброс ошибки «сухой ход».
При пропадании сигнала на уровне 2, в автоматическом режиме происходит 
отключение всех работающих насосов.
Светодиод Di2 может мигать, если  нарушена логика работы уровней, т.е. данный 
уровень отсутствует, но есть  любой другой, более высокий уровень.

8 Di3 Светящийся светодиод Di3 сигнализирует о наличии сигнала от 
кондуктометрического датчика уровня или поплавка (подключенного к входу 
“уровень 3”, клеммы 38, 39) либо от  электронного  датчика уровней.
При появлении сигнала на уровне 3, в автоматическом режиме происходит 
включение одного насоса (выбирается насос с минимальной наработкой). 
Светодиод Di3 может мигать, если  нарушена логика работы уровней, т.е. данный 
уровень отсутствует, но есть  любой другой, более высокий уровень.

9 Di4 Светящийся светодиод Di4 сигнализирует о наличии сигнала от 
кондуктометрического датчика уровня или поплавка (подключенного к входу 
“уровень 4”, клеммы 40, 41) либо от  электронного  датчика уровней.
При появлении сигнала на уровне 4, в автоматическом режиме происходит 
включение второго насоса. 
Светодиод Di4 может мигать, если  нарушена логика работы уровней, т.е. данный 
уровень отсутствует, но есть более высокий уровень.

10 Di5 Светящийся светодиод Di5 сигнализирует о наличии сигнала от 
кондуктометрического датчика уровня или поплавка (подключенного к входу 
“уровень 5”, клеммы 42, 43) либо от  электронного  датчика уровней.
При появлении сигнала на уровне 5 и наличии сигналов на всех более низких 
уровнях, появляется аварийное сообщение о переливе на индикаторе (поз.1). 
При появлении сигнала на уровне 5 и наличии сигналов на уровнях 1 и 2 в 
автоматическом режиме происходит включение обоих насосов и появляется 
аварийное сообщение о переливе на индикаторе (поз.1).

11 Кнопка «FUN» используется для просмотра значения параметра контроллера и 
выхода из параметра без сохранения изменения.

12 Кнопка «ВНИЗ» используется для перехода по параметрам контроллера и 
изменения значения внутри параметра

13 Кнопка «ВВЕРХ» используется для перехода по параметрам контроллера и 
изменения значения внутри параметра

14 Кнопка используется для выхода из параметра с сохранением измененного 
значения

15 R Кнопка «R» выполняет перезагрузку микропроцессорного контроллера
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5.2. Настройка защиты двигателя 

5.2.1. Настройка автоматического выключателя защиты двигателя тип 
«MS»
Автоматический выключатель  защиты двигателя  с  термомагнитным 

расцепителем  (типа  «МS»)  -  предназначен   для  тепловой  и  магнитной 
защиты  электродвигателей.  Автоматы  защиты  двигателей  представляют 
собой выключатели для коммутации, защиты и разъединения электрических 
цепей, которые применяются при подключении двигателей. Одновременно 
они предохраняют такие двигатели от разрушения вследствие блокировки 
пуска,  перегрузки,  короткого  замыкания  или  повреждения  внешнего 
провода в сетях трехфазного тока. Они имеют термический расцепитель для 
защиты обмотки двигателя (защита от перегрузки) и электромагнитный
расцепитель (защита от короткого замыкания). Расцепители чувствительны 
к выпадению фазы и имеют температурную компенсацию.

На корпусе выключателя имеется лимб со шкалой для установки тока 
защиты. Совмещая значение тока на шкале с меткой на корпусе, установить 
необходимый  ток  срабатывания.  Настоятельно  рекомендуется 
устанавливать значение, соответствующее току электродвигателя насоса в 
рабочей  точке,  но  не  более  тока,  указанного  на  шильдике  электро-
двигателя.

Время-токовая  характеристика  срабатывания  зависит 
непосредственно от типа установленного автоматического выключателя.

5.2.2. Настройка теплового реле
Реле защиты электродвигателей, в стандартах называемые как реле 

перегрузки  или  тепловые  реле,  относятся  к  группе  токозависимых 
устройств  защиты.  Они  контролируют  температуру  обмотки  двигателя 
опосредованно  либо  через  протекающий  по  питающим  проводам  ток  и 
обеспечивают  надежную  защиту  от  разрушения  вследствие  отказа  при 
пуске,  перегрузки,  выпадения  фазы.  Реле  защиты  электродвигателей 
используют  свойства  биметалла,  изменяющего  форму  и  состояние  под 
действием  температуры.  При  достижении  определенного  значения 
температуры  он  приводит  в  действие  вспомогательный  контакт.  Нагрев 
биметалла  происходит  за  счет  тока,  протекающего  через  двигатель. 
Равновесие между подводимым и отводимым теплом устанавливается при 
разных  температурах  в  зависимости  от  силы  тока.  При  достижении 
температуры срабатывания реле расцепляется. Время расцепления зависит 
от  силы  тока  и  предварительной  нагрузки  реле.  Реле  защиты 
электродвигателей  благодаря  своей  конструкции  обеспечивают 
эффективную защиту при выпадении фазы.

На корпусе теплового реле имеется лимб со шкалой  для установки 
тока  защиты.  Совмещая  значение  тока  на  шкале  с  меткой  на  корпусе, 
установить необходимый ток срабатывания.

В  зависимости  от  схемы  пуска  электродвигателя,  определяется 
номинал теплового реле, силовых контакторов а также корректируется ток 
уставки теплового реле. 
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При прямом пуске электродвигателя уставка теплового реле должна 
соответствовать 1,00хIn,  где  In  -  ток электродвигателя насоса в рабочей 
точке.

При пуске электродвигателя по схеме «звезда-треугольник» уставка 
теплового реле должна соответствовать 0,58хIn.

Внимание!

Категорически запрещается использование приборов 
управления, сконструированных для пуска двигателей по 
схеме «звезда-треугольник», для пуска двигателей по 
прямой схеме!

Время-токовая  характеристика  срабатывания  зависит 
непосредственно от типа установленного теплового реле.

5.2.3. Настройка защиты двигателя WSK
Контакт защиты обмоток не требуют настройки. 
Температурные  защитные  устройства  (температурные  реле  WSK) 

реагируют на температуру нагрева обмоток электродвигателя и позволяют 
защищать  двигатель  от  многих  сложных  типов  перегрузок  (увеличение 
механических  потерь,  длительные  небольшие  перегрузки  и  др.). 
Конструктивно температурные реле выполняются в виде биметаллических 
дисков,  встраиваемых  непосредственно  в  двигатель.  Преимущество 
температурной защиты – высокая эффективность  при малых длительных 
перегрузках. 

5.2.4. Реле времени BT-2N
Реле  ВТ-2N –  предназначено  для  управления  переключением 

коммутирующих  силовых  элеменов  (контакторов),  реализующих 
подключение электродвигателя к сети по схеме «звезда-треугольник». 

Настройка реле BT-2N: см. Приложение 1.
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5.3. Управление прибором
Осуществляется на лицевой панели микропроцессорного контроллера 

при помощи кнопок и переключателей режимов работы (см. рис.3).
Структура меню контроллера приведена на рис.4.

Рис.4. Структура меню микропроцессорного контроллера

Программирование и настройка осуществляется на лицевой панели 
при помощи клавиатуры. 

Для перехода по параметрам используются клавиши   .
Для  просмотра значения отображаемого на  индикаторе параметра, 

необходимо  нажать  кнопку  ,  для  возврата  в  основное  меню  без 

изменения параметра необходимо нажать клавишу  снова.
Во время просмотра параметра (группа А, С, b)  можно изменить его 

значение с помощью клавиш  . Для подтверждения изменения пара-

метра необходимо нажать клавишу ; для отказа от ввода нажать .
Для того, чтобы выбранный параметр (только группа d) отображался 

на  дисплее  после  выключения/включения  питания  прибора  управления, 

необходимо однократно нажать клавишу , не входя в параметр.
Встроенная  в  прибор  микросхема  памяти  является 

энергонезависимой,  что  позволяет  сохранять  в  ней  заданные  значения 
рабочих параметров при полном обесточивании.

Меню прибора управления имеет 4 группы параметров:
- Группа «d» - параметры просмотра состояния прибора;
- Группа «A» - параметры общих настроек прибора;
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- Группа «C» - параметры настройки входов управления;
- Группа «B» - информационные параметры.
Аварийные ситуации отображаются миганием символа «Е--», где «--» 

- кодовый номер аварии. 
Система  может работать в нескольких  режимах:
1) Без смены насосов - «основной/резервный», при этом насос №1 

всегда основной, насос №2 всегда резервный.
2) Со сменой насосов - при включении системы выбирается  насос с 

меньшей наработкой и он,  на время выбранное оператором, становиться 
основным,  а  другой  резервным.  По  истечении  времени  непрерывной 
работы, насосы  сменяются.
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5.4. Перечень параметров прибора управления
Список программируемых параметров, функций и кодов отображения 

состояния прибора управления приведен в таблице

Парам. Наименование парам., ед. изм.
Диапазон 
уставки

Заводская 
установка

Примечание

Параметры просмотра

d01 Отображение уровня - -
Отображение измеренного уровня 
жидкости по сигналу датчика 
4...20 мА

d02
Состояние входов дистанционного 
включения,       in1- in5 

- - см. рис.5

d03
Состояние входов аварий насоса 
1,2

- - см. рис.6

d04
Отображение состояния 
«чередование фаз»

- -

d05
Отображение состояния 
«пропадание фаз»

- -

d06
Состояние входа «Дистанционное 
включение» 

- -

d07
Непрерывная работа НАСОСА 1 в 
часах

- -

d08
Непрерывная работа НАСОСА 2 в 
часах

- -

d09
Общее время работы НАСОСА 1 в 
десятках часов

- -

d10
Общее время работы НАСОСА 2 в 
десятках часов

- -

d11
Общее время работы контроллера 
в десятках часов

- -

Параметры общих настроек

А01
Контроль параметров сети 
(чередование, пропадание фазы)

ON/OFF OFF ON — контроль включен
OFF — контроль выключен

А02 Смена насосов ON/OFF ON
ON — включена 
OFF — выключена (Н1-основной, 
Н2 — резервный/пиковый)

А03 Работа по уровням 0/1/2 0

0 — электроды/поплавки (входы 
Уровень 1... Уровень 5);
1 — датчика уровня 4...20 мА;
2 — совместная работа по 
электродам и  датчику уровня 
4...20 мА

А04 Тип датчика уровня 4...20 мА 0/1/2/3 0

0 — 0...6,00 мвс;
1 — 0...10,0 мвс;
2 — 0...16,0 мвс;
3 — 0...25,0 мвс.  

А05 Время смены насосов в часах 1...63 24

А06
Время перекрытия насосов  при 
смене, сек. 0...15 13

Время совместной работы насосов 
при смене

А10 Уровень 1, ед. 0...25 0,5

Настраивается при А03 = 1
Уровень выключения насосов
по “сухому ходу”
Уровень формирования аварии 
«Сухой ход»

А11 Уровень 2, ед. 0...25 1,0
Настраивается при А03 = 1
Уровень выключения насосов 
(рабочий)

А12 Уровень 3, ед. 0...25 2,0
Настраивается при А03 = 1
Уровень включения одного насоса

А13 Уровень 4, ед. 0...25 3,0
Настраивается при А03 = 1
Уровень включения второго насоса

А14 Уровень 5, ед. 0...25 5,0

Настраивается при А03 = 1
Уровень включения двух насосов 
(аварийный)
Уровень формирования аварии 
«Перелив»
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Парам. Наименование парам., ед. изм.
Диапазон 
уставки

Заводская 
установка

Примечание

Параметры настройки входов
С01 Вход «ДУ», клеммы 32, 33 NO/NC NO

Настраивается логика работы 
входа.
NO – вход переходит в состояние 
«логическая 1» при замыкании 
клемм, «логический 0» при 
размыкании клемм;
NC – вход переходит в состояние 
«логическая 1» при размыкании 
клемм, «логический 0» при 
замыкании клемм.

С02 Вход «Уровень 1», клеммы 34, 35 NO/NC NO

С03 Вход «Уровень 2», клеммы 36, 37 NO/NC NO

С04 Вход «Уровень 3», клеммы 38, 39 NO/NC NO

С05 Вход «Уровень 4”, клеммы 40, 41 NO/NC NO

С06 Вход «Уровень 5», клеммы 42, 43 NO/NC NO

С07 Вход «WSK насос 1», клеммы 28, 
29

NO/NC NO

С08 Вход «WSK насос 2», клеммы 30, 
31

NO/NC NO

С11 Время включения 
Вход «ДУ», сек.

0...15 0

Настраивается время задержки 
между появлением сигнала на 
соответствующем входе и 
переходом этого входа в состояние 
«логическая 1»

С12 Время включения 
Вход «Уровень 1», сек.

0...15 0

С13 Время включения 
Вход «Уровень 2», сек.

0...15 0

С14 Время включения 
Вход «Уровень 3», сек.

0...15 0

С15 Время включения 
Вход «Уровень 4», сек.

0...15 0

С16 Время включения
Вход «Уровень 5», сек.

0...15 0

С17 Время включения 
Вход «WSK насос 1», сек.

0...15 0

С18 Время включения 
Вход«WSK насос 2», сек.

0...15 0

С21 Время выключения 
Вход «ДУ», сек.

0...15 0

Настраивается время задержки 
между пропаданием сигнала на 
соответствующем входе и 
переходом этого входа в состояние 
«логический 0»

С22 Время выключения 
Вход «Уровень 1», сек.

0...15 0

С23 Время выключения 
Вход «Уровень 2», сек.

0...15 0

С24 Время выключения 
Вход «Уровень 3», сек.

0...15 0

С25 Время выключения 
Вход «Уровень 4», сек.

0...15 0

С26 Время  выключения
Вход «Уровень 5», сек.

0...15 0

С27 Время выключения 
Вход «WSK насос 1», сек.

0...15 0

С28 Время выключения 
Вход«WSK насос 2», сек.

0...15 0

Информационные параметры

b01 Тест смены насосов ON/OFF -

При установке значения “ON” и 
нажатии кнопки «SET” - 
включается тестовый режим, при 
котором происходит смена насосов 
каждую минуту в течении 8 минут

b02 Версия прошивки - - Просмотр версии программного 
обеспечения

5.5. Сброс на заводские установки
Для сброса параметров прибора управления на заводские установки 

необходимо выполнить следующие шаги:
1) войти в параметр b02;

2) одновременно нажать а затем отпустить кнопки , , , . - 
после  чего  дисплей  прибора  должен  погаснуть,  а  контроллер 
перезагрузиться;
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5.6. Сообщения об аварии
Список сообщений об аварии и их расшифровка приведены в 

таблице
Код Описание Пояснение

E01
Нарушение 
чередования фаз 
питающей линии

Авария формируется при нарушении чередования фаз питающей линии
1) при проведении пуско-наладочных работ: поменять местами любые две фазы на 
вводе в прибор управления;
2) во время эксплуатации: выяснить и устранить причину нарушения чередования;
3) в случае сбоя в работе измерительной цепи контроллера (рис.1, поз.3) — 
обратиться в службу технической поддержки

E02 Пропадание фаз

Авария формируется при пропадании хотя бы одной из фаз питающей линии
1) во время эксплуатации: выяснить и устранить причину пропадания фазы;
2) в случае сбоя в работе измерительной цепи контроллера (рис.1, поз.3) — 
обратиться в службу технической поддержки 

E03
«Сухой ход» 
насосов

Авария появляется при пропадании сигнала на входе «Уровень 1», либо при 
пропадании уровня 1 при работе по сигналам датчика 4...20 мА. При этом происходит 
аварийное отключение всех насосов в любом режиме работы.
Авария сбрасывается автоматически при появлении сигналов на входах «Уровень 1» и 
«Уровень 2»

E04
Авария датчика 
уровня 1

Авария формируется в случае отсутствия сигнала на входе «Уровень 1» и наличии 
сигнала на любом из более высоких уровней (входы «Уровень 2», «Уровень 3», 
«Уровень 4», «Уровень 5»).
1) проверить правильность монтажа датчиков уровня;
2) возможен выход из строя датчика уровня 1 (обрыв проводника, «залипание» 
контактов, механическое повреждение, засорение);
3) проверить правильность настройки входов контроллера.

E05
Авария датчика 
уровня 2

Авария формируется в случае отсутствия сигнала на входе «Уровень 2» и наличии 
сигнала на любом из более высоких уровней (входы «Уровень 3», «Уровень 4», 
«Уровень 5»).
1) проверить правильность монтажа датчиков уровня;
2) возможен выход из строя датчика уровня 2 (обрыв проводника, «залипание» 
контактов, механическое повреждение, засорение);
3) проверить правильность настройки входов контроллера.

E06
Авария датчика 
уровня 3

Авария формируется в случае отсутствия сигнала на входе «Уровень 3» и наличии 
сигнала на любом из более высоких уровней (входы «Уровень 4», «Уровень 5»).
1) проверить правильность монтажа датчиков уровня;
2) возможен выход из строя датчика уровня 3 (обрыв проводника, «залипание» 
контактов, механическое повреждение, засорение);
3) проверить правильность настройки входов контроллера.

E07
Авария датчика 
уровня 4

Авария формируется в случае отсутствия сигнала на входе «Уровень 4» и наличии 
сигнала на любом из более высоких уровней (вход «Уровень 5»).
1) проверить правильность монтажа датчиков уровня;
2) возможен выход из строя датчика уровня 4 (обрыв проводника, «залипание» 
контактов, механическое повреждение, засорение);
3) проверить правильность настройки входов контроллера.

E08 Перелив

Аварийное сообщение формируется при появлении сигнала на входе  «уровень 5»
При появлении сигнала на уровне 5 и наличии сигналов на уровнях 1 и 2 в 
автоматическом режиме происходит включение обоих насосов (если они не были 
включены ранее).

E09 Авария насос 1

Аварийное сообщение формируется при срабатывании автоматического выключателя 
защиты двигателя насоса 1 (рис.1 поз. 1.1) и/или теплового реле (рис.1 поз.1.6)
1) проверить правильность настройки автомата защиты/тепловое реле;
2) двигатель перегружен, устранить перегрузку двигателя.

E10 Авария насос 2

Аварийное сообщение формируется при срабатывании автоматического выключателя 
защиты двигателя насоса 2 (рис.1 поз. 2.1) и/или теплового реле (рис.1 поз.2.6)
1) проверить правильность настройки автомата защиты/тепловое реле;
2) двигатель перегружен, устранить перегрузку двигателя.

E11 Авария DK1
Аварийное сообщение формируется при срабатывании датчика контроля 
изоляции/протечки электродвигателя насоса №1

E12 Авария DK2
Аварийное сообщение формируется при срабатывании датчика контроля 
изоляции/протечки электродвигателя насоса №1

E13 Авария WSK1
Аварийное  сообщение  формируется  при  срабатывании  температурного  защитного 
устройства (температурного реле WSK) электродвигателя насоса 1

E14 Авария WSK2
Аварийное  сообщение  формируется  при  срабатывании  температурного  защитного 
устройства (температурного реле WSK) электродвигателя насоса 2

E15
Авария датчика 
уровня 4...20 мА

1) обрыв провода датчика
2) поломка датчика
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В случае нарушений в работе микропроцессорного контроллера — 
обратиться в службу технической поддержки.

Расшифровка отображения параметров d02 и d03 приведены ниже 
(см. рис.5, рис.6).

Отображение параметра d02 Отображение параметра d03

Рис.5 Рис.6
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5.7. Общий вид управляемой системы
Система с поплавковыми выключателями
Рассмотрим общий  вид  управляемой  системы  (см.  рис.7).  Система 

состоит из двух насосов и пяти поплавковых датчиков уровня.

Рис.7. Система с поплавковыми выключателями

В  данном  случае  насосы  могут  работать  в  режиме  «основной  — 
пиковый».  Пиковый  насос  также  является  и  резервным.  При  каждом 
последующем  включении  насосов,  контроллер  прибора  управления  (в 
зависимости от настроек) в качестве основного насоса выбирает насос с 
меньшей наработкой.

В случае установки трех поплавков (ур1, ур2, ур3) возможна работа 
только в режиме «основной — резервный».

По умолчанию, входы прибора 
управления  запрограммированы  на 
следующую  логику  работы 
поплавковых  выключателей:  в 
верхнем  положении  поплавка  его 
контакт  должен  быть  замкнут,  в 
нижнем положении - разомкнут (см. 
рис.8)

Рис.8
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Система с датчиком уровня 4...20 мА
Вместо пяти поплавковых выключателей может быть установлен один 

датчик уровня жидкости с токовым выходом 4...20 мА. При этом необходимо 
запрограммировать  соответствующие  значения  управляющих  уровней 
(ур1...ур5).  При  использовании  и  программировании  датчика  уровня 
следует учитывать, что датчик измеряет высоту столба жидкости над собой. 
Общий вид такой системы приведен на рис.9.

Рис.9. Система с датчиком уровня 4...20 мА.

Также  возможна  одновременная  установка  и  поплавковых  и 
электронного датчика уровня 4...20 мА, но такая система более сложна в 
настройке.
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5.8. Логика работы
Логика работы прибора управления при последовательном поднятии 

и падении уровня жидкости приведена в таблице ниже. 

Состояние 
уровня 

жидкости
Состояние прибора управления и насосов

Отображение  сообщения E03 - «Сухой ход» насосов.
Насосы выключены независимо от режима работы (ручной, 
либо автоматический)

Отображение  сообщения E03 - «Сухой ход» насосов.
Насосы выключены независимо от режима работы (ручной, 
либо автоматический)

Сброс аварии «Сухой ход» насосов.
Насосы выключены в автоматическом режиме.
Насосы в ручном режиме включаются.

Включается один из насосов находящихся в автоматическом 
режиме (выбирается насос с минимальной наработкой)

Включается второй насос, если он в автоматическом режиме.

Отображение  сообщения Е08 - «Перелив»
Включение обоих насосов находящихся в автоматическом 
режиме, если они не включились ранее (например при 
обрыве поплавков уровней 3 и 4)

Сброс сообщения Е08 - «Перелив»
Работают оба насоса в автоматическом режиме.
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Работают оба насоса в автоматическом режиме.

Работают оба насоса в автоматическом режиме.

Выключение насосов в автоматическом режиме.
Насосы в ручном режиме продолжают работать.

Аварийное выключение насосов в ручном и автоматическом 
режиме.
Отображение  сообщения E03 - «Сухой ход» насосов.
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6. Установка и монтаж

6.1. Монтаж прибора
Способ  крепления  корпуса  прибора  к  основанию  (стена,  пол) 

выбирается в зависимости от конструктивного исполнения прибора.
Навесная  металлоконструкция. Корпус  прибора  крепится  на  стене 

при помощи дюбелей  и шурупов (4  шт.).  Дюбели и  шурупы в  комплект 
поставки не входят.

Напольная  металлоконструкция.  Корпус  прибора  крепится  на 
специальном цоколе с помощью болтового соединения к предварительно 
подготовленному  основанию  (бетон,  каркас).  Цоколь  входит  в  комплект 
поставки.

6.2. Электрическое подключение 
 Электрическое  подключение  (рис.3)  разрешается  производить 

только  специалистам,  имеющим допуск  соответствующего  местного 
предприятия энергоснабжения, и согласно действующим правилам. 

Подготовить  и  проложить  кабели  для  соединения  прибора  с 
датчиками,  насосом и сетью питания.  При монтаже внешних соединений 
следует  обеспечить  их  надежный  контакт  с  клеммником,  для  чего 
рекомендуется зачистить и отлудить их концы. 

Внимание! 

Не допускается  прокладка  линий  связи  датчиков  уровня  с 
прибором в одной трассе совместно с силовыми проводами, а 
также  с  проводами,  несущими  высокочастотные  или 
импульсные токи. 

На работу прибора могут влиять следующие внешние помехи:
–  помехи,  возникающие  под  действием  электромагнитных  полей 

(электромагнитные помехи);
– помехи, возникающие в питающей сети.
Подключить  прибор  по  схеме,  приведенной  в  руководстве  (см. 

рис.3). Во избежание повреждения элементов прибора – соблюдать при его 
подключении особую осторожность. 

-  напряжение  и  частота  питающей  электросети  должны 
соответствовать техническим характеристикам настоящего прибора;

- мощности подключаемых электродвигателей насосов должны 
соответствовать техническим характеристикам настоящего прибора; 

- для подключения питающей электросети необходимо использовать 
соответствующие  контакты  и  кабель  с  сечением  соответствующим  току, 
потребляемому  двигателями:  L1,  L2,  L3  -  клеммы  для  подключения  к 
трехфазной  электросети  ~  380В,  50Гц;  клемма  N  -  для  подключения 
нейтрального  проводника,  необходимо  для  формирования  питающего 
напряжения 220В цепей управления (подключение обязательно).

- обеспечить надежное заземление насосов/установки в соответствии 
с действующими требованиями; 

-  клеммы  трехфазных  двигателей  насосов  U1-V1-W1/U2-V2-W2 
подключить к соответствующим клеммам;
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- контакты защиты двигателей WSK подключить к соответствующим 
клеммам 28 и 29 для насоса 1, а так же  30 и 31 для насоса 2 (см. рис.3). 
Для насосов не имеющих защиту двигателей WSK установить перемычку 
между  клеммами  28-29  и  30-31,  либо  перепрограммировать  логику 
срабатывания входов. 

- контакты датчиков контроля изоляции/протечки электродвигателей 
насосов  DK подключить к соответствующим клеммам  DK1 для насоса 1 и 
DK2 для насоса 2 (см. рис.3, клеммы 20 и 21 соответственно).

-  при  использовании  раздельных  датчиков  «сухого  сода»  для 
каждого из насосов возможно их подключение  к клеммам  28 и 29 для 
насоса  1,  а  так  же   30  и  31  для  насоса  2  клеммой  колодки  прибора, 
последовательно с соответствующими датчиками WSK.

-  при  подсоединении  внешнего  устройства  сигнализации  /  сбора 
информации используется релейный выход «АВАРИЯ» (рис.3, клеммы 22, 
23,  24),  который  представляет  собой  переключающий  контакт  реле, 
срабатывающее  при  возникновении  любой  из  ошибок.  При  отсутствии 
аварийного  состояния  системы,  замкнуты  контакты  22  и  23.  При 
возникновении  любой  из  ошибок,  или  при  выключенном  приборе 
замыкаются контакты 22 и 24.

-  при  подсоединении  внешнего  устройства  включения 
(дистанционного управления), необходимо подключить  его  к  клеммам 32 
и  33  (рис.3);

Подключение внешних датчиков:
Если используются датчики  электронного типа с выходом 4-20 мА 

подключить к клеммам GND (клемма 25) , Signal (клемма 26), +12V (клемма 
27),  как показано на  рис.3.

В  зависимости  от  выбранного  типа  датчиков  программируется 
контроллер  в  соответствии  с  п.5.4.  В  п.5.5  указана  также  зависимость 
отображения  кода  неисправности  при  срабатывании  соответствующего 
внешнего датчика и тип контакта датчика - NC (normal closed – нормально 
замкнутый) или NO (normal opened – нормально разомкнутый). 
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7. Ввод в эксплуатацию
Ввод прибора управления в эксплуатацию, для избежания проблем 

при  первом  включении  и  последующей  работы,  должен  производиться 
специалистом  предприятия  поставщика  либо  в  строгом  соответствии  с 
данным руководством, а так же требованиями ПУЭ и СНИП. 

Перед вводом в эксплуатацию системы необходимо ознакомиться с 
настоящим  руководством,  выбрать  и  запрограммировать  необходимые 
параметры прибора управления.

В  режиме  программирования  можно  осуществлять  установку 
программируемых параметров или просмотр информационных параметров. 
Программируемые параметры изменяются оператором и используются для 
настройки  системы.  Информационные  параметры  изменяются 
самостоятельно во время работы системы и служат для оценки состояния 
системы, наладки и поиска неисправностей. 

Проверьте правильность направления вращения (см. приложение 1). 
При  удачном  прохождении  первого  пуска  можно  включить 

автоматический  режим  работы,  когда  управление  насосом  будет 
производиться по сигналам датчиков уровня и дистанционного управления.

 

Внимание!

Категорически  запрещается  запуск  и  работа  насоса  при 
расходе,  превышающем  номинальный.  Проверьте,  чтобы 
насос при работе выдерживал проектные параметры и не 
превышал потребляемой мощности, указанной на табличке.
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8. Обслуживание
Прибор  управления  предполагает  долговременную  эксплуатацию. 

Тем  не  менее,  для  безотказной  работы  не  реже  одного  раза  в  месяц 
необходимо производство следующих операций:

• обесточить прибор управления;
• произвести проверку затяжки всех винтов клеммных колодок и 

надёжности  контактов  проводников  прибора,  а  также  между  прибором, 
управляемыми агрегатами и контрольными датчиками.

• произвести удаление пыли, влаги и других образований.
• проверить качество изоляции электродвигателя насоса.

Внимание!
При  выходе  контактора  (-ов)  из  строя  по  причине 
недотянутых контактов клеммных колодок – данный элемент 
гарантийной замене не подлежит! 

Внимание!

При  проверке  качества  изоляции  электродвигателя  и 
подводящего  кабеля  при помощи мегомметра,  необходимо 
полностью отсоединить от  прибора проводники,  идущие к 
двигателю.
Кроме того, следует регулярно производить осмотр датчиков 
уровня и при необходимости осуществлять очистку рабочих 
частей  их  электродов  от  налета,  оказывающего 
изолирующее действие. Периодичность осмотра зависит от 
состава  рабочей  жидкости  и  содержания  в  ней 
нерастворимых примесей.
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9. Неисправности, причины и способы устранения
Если  прибор  не  включается  при  подаче  питания,  проверьте 

правильность  подсоединения  к  питающей  электросети  и  целостность 
прибора управления.

В  случае  срабатывания  защитных  функций  и  отображения  кода 
неисправности, определите и устраните причину срабатывания защиты.

При  устранении  неисправностей  для  оценки  состояния  системы 
воспользуйтесь  показаниями  информационных  параметров,  доступных  в 
режиме программирования. 

Если не удается устранить сбой в работе, обращайтесь к специалисту 
по  данному  оборудованию  или  в  службу  технической  поддержки 
предприятия-изготовителя. 

Возможны технические изменения. 
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Приложение 1. Реле времени «звезда-треугольник» BT2/1N
Назначение
Реле  времени  BT2/1N  предназначено  для  управления  магнитными 

пускателями при пуске электродвигателя по схеме «звезда-треугольник».

Технические характеристики

Напряжение питания 220 В +/-15%, 50 Гц
Максимальная коммутирующая способность 2 А
Коммутируемое напряжение 220 В, 50 Гц
Регулировка времени Потенциометр
Крепление DIN-рейка
Сечение подключаемых проводников мax 1x1,5 мм2
Размеры 88х62х33
Степень защиты корпуса IP 21

Схема включения

1 – потенциометр 
«Transition»;
2 – светодиод 
«Relay»;
3 – светодиод «On»;
4 – потенциометр 
«Start».
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Настройка
Установить  с  помощью  потенциометра  настройки  «Start»  время 

разгона (3 - 30 секунд) при пуске в соответствии с требованиями завода 
изготовителя  насосного  агрегата.  В  течение  этого  времени  обмотки 
двигателя  работают  по  схеме  «звезда»,  горит  светодиод  «On».  По 
истечении  установленного  интервала  происходит  коммутация  обмоток  по 
схеме «треугольник», загорается светодиод «Relay». 

Внимание!

При отсутствии значения данного параметра в технической 
документации  на  насосный  агрегат,  следует  обязательно 
запросить  данную  информацию  в  службе  технической 
поддержки  завода  изготовителя  (поставщика)  данного 
оборудования на территории вашего региона.

Установить с помощью потенциометра настройки «Transition» время 
переключения  контакторов  КМ2 и  КМ3 (20  –  300  миллисекунд).  Данное 
время  соответствует  интервалу  между  отключением  КМ3  и  включением 
КМ2.

Произведите запуск насосного агрегата  в режиме ручного пуска для 
чего:

Переведите силовые автоматические выключатели/автоматы защиты 
двигателей в состояние «Включен».

Убедитесь  в  отсутствии  запрещающих  и  аварийных  сигналов. 
Переведите  переключатель  режимов  работы  насоса  в  состояние, 
соответствующее  ручному  режиму,  после  чего  произойдет  пуск 
соответствующего электродвигателя.  

Убедитесь в правильности направления вращения. 
Косвенный способ определения направления вращения заключается 

в контроле токов двигателя, с применением внешнего токоизмерительного 
прибора, а также контроля давления (по показывающему датчику давления 
установленному на напорном трубопроводе) при номинальном напоре. 

При правильном направлении вращении - значение тока двигателя и 
давления должно быть близко к номинальному (см. техническое описание 
на насосный агрегат). 

При  неправильном  направлении  вращения  -  поменять  местами  на 
клеммной колодке любые рядом стоящие фазы в обоих группах (например 
U1 и V1,  а так же U2 и V2) для двигателей с пуском по схеме «звезда 
треугольник».

Если  после  переключения  контакторов  КМ3=>КМ2  (треугольник) 
произошла  остановка  двигателя,  выключите  насос,  обесточьте  щит   и 
проверьте правильность подключения обмоток двигателя.

Внимание!
Тщательно  проверяйте  соответствие  маркировки  кабеля 
насоса с паспортом на агрегат.

Повторите  запуск  насоса,  контролируя  ток  электродвигателя  и 
давление.

Рабочие  характеристики  насоса  необходимо  контролировать  в 
течение одного- двух часов непрерывной работы. 
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В случае нормального прохождения первого пуска агрегата, следует 
произвести корректировку токов защиты на органах настройки теплового 
реле/автомата защиты двигателя.

Внимание!

Контроль  рабочих параметров  насосного  агрегата,  а  также 
возможные корректировки токов тепловой защиты,  следует 
производить  не  реже  одного  раза  в  неделю,  что  является 
неотъемлемой частью процедуры технического обслуживания 
прибора/установки.
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